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és nem normalizá-
lódik egy adott — 
szintén általunk 
beállított — időn 
belül. Az áramkor-
lát mellett leadott 
teljesítményhez is 
köthetjük a kime-
net leszabályozá-
sát, valamint fi-
gyeltethetjük a 
terhelés által eset-
legesen visszatáp-
lált teljesítmény 
okozta kapocsfe-
szültség-
növekedést is 
(túlfeszültség-
védelem). Ilyen 
esetekre szemléltet 
példát a 4. ábra: az 
1. csatorna túl 
hosszú ideig volt 
rövidre zárva, 
ezért megszakította az elektronikus 
biztosító („FUSE” jelzés), míg a má-
sodikon külső behatásra a megenge-
dettnél nagyobb feszültség lépett fel, 
ezért azt a túlfeszült-
ség-védelmi rendszer 
kapcsolta le („OVP” 
jelzés). 
 
A tápegység követke-
ző érdekes funkcióját 
hívhatjuk akár „lágy 
indításnak” is. Amikor 
egy csatornát bekap-
csolunk, a kimeneti 
feszültség rendkívül 
gyors felfutással jele-
nik meg a kapcsok 
között, ami induktív 
terhelés meghajtásakor 
problémát okozhat, a 
tekercs erősen „vissza-
rúghat”. Ennek elkerü-
lése érdekében meg-
adhatjuk, hogy mennyi 
idő alatt érje el a ki-
meneti feszültség a 
beállított értéket. Az 5. 
Ábrán látható példá-
ban 200 ms-ot adtunk 
meg, összehasonlítás-
képpen rögzítve a 
korlátozás nélküli 
felfutást is. 
 
A műszer talán legér-
dekesebb, emellett a 
tápegységek általános 

funkcióin lényegesen túlmutató képes-
sége, hogy kimeneti feszültsége idő-
ben ciklikusan változtatható, azaz 
tulajdonképpen szerény képességű, 

tetszőleges hullámforma-
generátorként is használható (6. ábra). 
A kívánt feszültség-idő értékpárok 
kézileg, a tápegység kezelőfelületén 


